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과부하 보호장치  토크리미터

과부하 보호장치

토크리미터
TORQ LIMITER

과부하 시에 입력과 출력을 순간적으로 분리하여 기계를 보호합니다. 맞물림 방식의 싱글 포지션이기 때문에 과

부하가 제거되면 다시 동일한 토크 및 계산 위치에서 자동으로 연결합니다. 마찰 방식과 달리 열악한 환경에도 대

응 가능합니다.

과부하를 확실하게 검출

정확한 작동으로 기계를 과부하로부터 보호

용도 반도체�제조�장치 ,�섬유�기계 ,�인쇄�기계

드라이브키

스프링 슬라이드

토크 스프링

스프링 받이
그림 Ａ 그림 Ｂ

1.	 통상 운전 시에는 드라이브 키가 하우징의 

홈과의 맞물림 토크를 전달합니다. (그림Ａ)

2.	과부하가 작용하면 토크 스프링의 힘을 

거슬러 드라이브 키가 기울고 , 하우징의 

홈에서 드라이브 키가 분리되어 입력 측과 

출력 측이 분리됩니다. (그림Ｂ)

3.	과부하를 제거한 후 입력 측과 출력 측을 

원래의 계산 위치로 되돌리면 다시 원래 설정 

토크로 운전이 가능합니다.

4.	정・역 회전의 토크 스프링을 따로따로 

설정함으로써 정・역 회전의 설정 토크를 

변경할 수 있습니다. (문의해 주십시오.)
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모델

TT

커플링

ETP부시

전자 클러치・브레이크

변・감속기

인버터

리니어 샤프트 드라이브

토크리미터

시리즈 용도 타입 라인업

토크 텐더

ＴＴ(０３)

ＴＴ(０１)2 축 맞댐 타입

통축 감음 타입

 모델 소개

⑫ ⑨⑬

⑬

③ ④ ⑤ ⑦ ⑬ ② ⑩ ⑪

⑬⑧⑥①

토크 텐더 양쪽 끝(하우징과 허브)에서 2개의 

축 을 삽 입 하 여 양 쪽 축 을 세 트 스 크 루 로 

고정함으로써 동력을 전달하고 과부하로부터 

기계를 보호하는 2축 맞댐 타입입니다.

2 축 맞 댐 타 입 이 므 로 그 대 로 플 렉 시 블 

커플링으로도 사용이 가능합니다.

・설정 토크	 0.2~200Ｎ・ｍ

・적용 축 지름	 8~50ｍｍ

①하우징 ②허브 ③허브 링 ④드라이브

키 ⑤스프링 슬라이드 ⑥스프링 받이

⑦리셋 스프링 ⑧토크 스프링

⑨스톱 링 ⑩스톱 링 와셔

⑪스톱 링 ⑫시그널 핀(옵션)

⑬고정나사(부속품)

TT(01)타입 （２축 맞댐 타입）

① ⑫

②

⑬ ⑥

⑯ ⑭ ⑮ ⑦ ④ ⑤ ③ ⑨⑩ ⑪

⑧

토크 텐더 안지름(허브 )에 축을 삽입하고, 

하우징 바깥지름 부분에 풀리, 스프로킷 또는 

기어 등을 부착함으로써 동력을 전달하고 

과 부 하 로 부 터 기 계 를 보 호 하 는 감 음 

타입입니다.

축의 고정을 본체 중앙 부분에 설정함으로써 

통축과 같은 구조를 취할 수 없는 축 끝에도 

충분히 부착이 가능합니다.

・설정 토크	 0.2~200Ｎ・ｍ

・적용 축 지름	 8~45ｍｍ

①하우징 ②허브 ③허브 링 ④드라이브

키 ⑤스프링 슬라이드 ⑥스프링 받이

⑦리셋 스프링 ⑧토크 스프링

⑨스톱 링 ⑩스톱 링 와셔

⑪스톱 링 ⑫시그널 핀(옵션)

⑬고정나사(부속품) ⑭오일리스 메탈

⑮바깥지름 키(부속품) 스톱 링(부속품)

TT(03)타입 （감음 타입）

※토크 텐더는 미키풀리 과부하 보호장치의 상품명입니다.
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과부하 보호장치  토크리미터

TT(01)타입

형식 사이즈 설정 토크값［N･m］（1500min － 1 일 때）
허용 오차

최고 회전 속도
［min ー 1］

관성 모멘트
［kg･m2］

질량
［kg］편심

［mm］
편각

［ ］゚

TT-1X-01 1X 0.2 0.5 1.0 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 0.2 0.5 1800 0.06 × 10－ 3 0.3

TT-2-01 2 1 2 3 4 5 6 7 8 10 0.2 0.5 1800 0.26 × 10－ 3 0.7

TT-2X-01 2X 2 3 5 8 10 12 15 18 20 0.2 0.5 1800 0.52 × 10－ 3 1.0

TT-3-01 3 5 8 10 15 20 25 30 35 40 0.2 0.5 1800 1.23 × 10－ 3 1.5

TT-3X-01 3X 10 16 20 30 40 50 60 70 80 0.2 0.5 1800 1.94 × 10－ 3 2.7

TT-4X-01 4X 20 30 50 80 100 120 150 180 200 0.2 0.5 500 14.8 × 10－ 3 6.3

※위 표의 설정 토크값은 회전 속도 1500min－1 일 때의 값을 표시합니다 . 사용 회전 속도에 따라 작동 토크가 변동되므로 P511 에서 확인하십시오 .

※설정 토크값은 ±20% 정도의 오차가 있습니다.

※ 부의 토크에서 내구성이 필요한 경우는 사이즈업 하십시오 .

사양

사이즈 K1 B C C1 D E F G H I J L N M1 M2

1X 12.5 20 30 23 42 15 30 5 25 22 3 50 6 2-M4 2-M4

2 16.5 24.5 41.5 32.5 55 20 35 11 35 32 5 66 7 2-M5 2-M5

2X 20.5 31 45 34 65 25 40 11 40 38 5 76 8 2-M5 2-M5

3 25.5 37.5 53.5 40 75 30 50 11 45 45 5 91 10 2-M6 2-M6

3X 25.5 36 85 41 75 30 80 11 45 45 6 121 10 2-M6 2-M6

4X 28.5 46 95 60 120 35 90 16 80 80 8 141 12 2-M10 2-M10

※사이즈 4X의 φK가 30mm이상인 경우, 형상이 스트레이트가 되어 K1・C1 치수는 없습니다.

단위［mm］

F

L

N

E G

J

B C

φ
A

φ
H

φ
K φ
I

φ
D

φ
K
1

C1

고정나사 M1고정나사 M2

치수

토크 계수

※사이즈 4 Ｘ는 회전 속도 500min－1 이하에서 사용하십시오 .

토
크

 계
수

 ａ

회전 속도

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

1

1.5

2

2.5

×102［ｍｉｎ-1］
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모델

TT

커플링

ETP부시

전자 클러치・브레이크

변・감속기

인버터

리니어 샤프트 드라이브

토크리미터

CAD 데이터・상세 카탈로그 다운로드는 여기서 www.mikipulley.co.jp 0000WEB 코드 0000

주문 시에 TT-2X-01-14N-19H-10NM-P
사이즈

타입
 　01: 2축 맞댐

하우징 구멍 지름(φＡ)

구멍 사양
무기: JIS 구 규격(2종) 대응 E9
H : JIS 규격 대응 H9
N : 모터 규격 대응 허브 구멍 지름(φＫ)

구멍 사양
무기: JIS 구 규격(2종) 대응 E9
H : JIS 규격 대응 H9
N : 모터 규격 대응

설정 토크
 　※정·역전에서 설정 토크를 바꾸는 경우는

당사로 문의하십시오.

옵션
무기: 없음

 　 Ｐ : 시그널 핀 부속

CAD 데이터・상세 카탈로그 다운로드는 여기서 www.mikipulley.co.jp 0000WEB 코드 G001

형식 구멍 가공 규격

구
멍 

지
름 

호
칭

표준 구멍 지름 A [mm]

8 10 11 12 14 15 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35 38 40 42 45 48 50

TT-1X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ●

TT-2-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-2X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ● ●

TT-3-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ● ●

TT-3X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ● ●

TT-4X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ● ● ● ● ●

※ 구멍 지름 φ8mm에는 키 홈이 없습니다.  ※ 구멍 가공 규격은 P509을 참조하십시오.

형식 구멍 가공 규격

구
멍 

지
름 

호
칭

표준 구멍 지름 K [mm]

8 10 11 12 14 15 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35 38 40 42 45 48 50

TT-1X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ●

모터 규격 대응 N

TT-2-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ●

TT-2X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-3-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-3X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-4X-01

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ● ● ● ●

※ 구멍 지름 φ8mm에는 키 홈이 없습니다.  ※ 구멍 가공 규격은 P509을 참조하십시오.

표준 구멍 지름 φA

표준 구멍 지름 φK
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과부하 보호장치  토크리미터

TT(03)타입

형식 사이즈 설정 토크값［N･m］（1500min － 1 일 때） 최고 회전 속도
［min ー 1］

관성 모멘트
［kg･m2］

질량
［kg］

TT-1X-03 1X 0.2 0.5 1.0 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 1800 0.09 × 10－ 3 0.4

TT-2-03 2 1 2 3 4 5 6 7 8 10 1800 0.31 × 10－ 3 0.8

TT-2X-03 2X 2 3 5 8 10 12 15 18 20 1800 0.66 × 10－ 3 1.1

TT-3-03 3 5 8 10 15 20 25 30 35 40 1800 1.59 × 10－ 3 1.7

TT-3X-03 3X 10 16 20 30 40 50 60 70 80 1800 2.43 × 10－ 3 3.0

TT-4X-03 4X 20 30 50 80 100 120 150 180 200 500 15.8 × 10－ 3 6.5

※위 표의 설정 토크값은 회전 속도 1500min− 1 일 때의 값을 표시합니다. 사용 회전 속도에 따라 작동 토크가 변동되므로 P511에서 확인하십시오.

※설정 토크값은 ±20% 정도의 오차가 있습니다.

※ 부의 토크에서 내구성이 필요한 경우는 사이즈업 하십시오.

사양

사이즈 K1 B D E F H N L P S T U M

1X 12.5 34.5 42 20 35 30 25 55 16 14 2.5 4 2-M4

2 16.5 38.5 55 25 40 40 30 65 20 18 3 5 2-M5

2X 20.5 40.5 65 25 45 45 31 70 20 18 3 5 2-M5

3 25.5 52.5 75 35 55 60 45 90 30 28 4 7 2-M6

3X 25.5 75 75 35 90 60 45 125 30 28 4 7 2-M6

4X 46 100 120 50 90 85 57 140 45 40 4.5 12 2-M8

※바깥지름 키(구 JIS 2종 ) 및 스톱 링은 부속품입니다.

단위［mm］

F

L

P

E

S

φ
K

φ
H

 h
8

φ
K

1

φ
D

U

B

고정나사 M

T

N

사이즈：3X・４X사이즈：1X～3

치수

토크 계수

※사이즈 4 Ｘ는 회전 속도 500min－1 이하에서 사용하십시오 .

토
크

 계
수

 ａ

회전 속도

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

1

1.5

2

2.5

×102［ｍｉｎ-1］
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모델

TT

커플링

ETP부시

전자 클러치・브레이크

변・감속기

인버터

리니어 샤프트 드라이브

토크리미터

주문 시에 TT-2X-03-19H-10NM-P
사이즈

타입
 03: 감음장치

허브 구멍 지름(φＫ) 구멍 사양
 무기 : JIS 구 규격(2종) 대응 E9
  H : JIS 규격 대응 H9
  N : 모터 규격 대응

설정 토크
 　※정·역전에서 설정 토크를 바꾸는 경우는

당사로 문의하십시오.

옵션
 　무기 : 없음
     Ｐ : 시그널 핀 부속

형식 구멍 가공 규격

구
멍 

지
름 

호
칭

표준 구멍 지름 K [mm]

8 10 11 12 14 15 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35 38 40 42 45

TT-1X-03

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ●

모터 규격 대응 N

TT-2-03

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ●

TT-2X-03

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-3-03

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-3X-03

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ●

TT-4X-03

JIS 구 규격 E9 대응 무기 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

JIS 규격 H9 대응 H ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

모터 규격 대응 N ● ● ● ● ●

※ 구멍 지름 φ8mm에는 키 홈이 없습니다.  ※ 구멍 가공 규격은 P509을 참조하십시오.

표준 구멍 지름 φK

CAD 데이터・상세 카탈로그 다운로드는 여기서 www.mikipulley.co.jp 0000WEB 코드 G002

000-026869-P502-511.indd   507 2021/08/09   9:48:41



508

토
크
리
미
터　

TO
R

Q
 LIM

ITER

과부하 보호장치  토크리미터

토크리미터

무인 운전이나 원격 조작을 하는 기계, 장치 등에서 과부하가 걸린 경우에는 자동으로 

전원을 차단하거나 경보 벨을 울리는 장치가 필요합니다.

이 경우는 토크 텐더에 이 시그널 핀을 설치함으로써 과부하를 검출할 수 있습니다.

과부하가 되면 입력 측과 출력 측이 분리되고, 토크 텐더 허브부의 캠 기구에 의해 

시그널 핀이 반지름 방향으로 튀어나옵니다. 이를 이용해서 리미트 스위치에 의해 

전원을 끊거나 경보 등을 울리는 것이 가능해집니다.

사이즈 M Y R N
1X 24 1.5 6.5 5.5
2 29 2.5 5 4.5

2X 36 2.5 5 4.5
3 43 2.5 5 4.5

3X 42 2.5 5 4.5
4X 55 2.5 5 2

단위［mm］

N

R Y

M

사이즈 M Y R N
1X 47 1.5 6.5 5.5
2 56 2.5 5 4.5

2X 60 2.5 5 4.5
3 79 2.5 5 4.5

3X 114 2.5 5 4.5
4X 125 2.5 5 2

단위［mm］

N

R Y

M

옵션   시그널 핀

치수 （TT- □ -01- □ -P） 치수 （TT- □ -03- □ -P）

주문 시에
TT-2X-03-19H-10NM-P
사이즈

타입
　01 : 2축 맞댐
　03 : 감음장치 설정 토크(1500min-1 시)

　※ 정·역전에서 설정 토크를 바꾸는 경우는 당사로 문의하십시오.

옵션
　무기 : 없음
　　Ｐ : 시그널 핀 부속

000-026869-P502-511.indd   508 2021/08/09   9:48:42



509

509

모델

TT

커플링

ETP부시

전자 클러치・브레이크

변・감속기

인버터

리니어 샤프트 드라이브

토크리미터

단위［mm］

표준 구멍 가공 규격

사이즈：3X・4X사이즈：1X～3

T

W

φK

T

W

φK

T

W

φA T

W

φ
K

■ TT(01) ■ TT(03)

JIS 구 규격 2 종 JIS B 1301 1959 대응 JIS 신 규격 H9 JIS B 1301 1996 대응 모터 규격 JIS C 4210 2001 대응

구
멍 

지
름 

호
칭

구멍 지름
（φA・φK）

키 홈
폭

（W）

키 홈
높이

（T）

구
멍 

지
름 

호
칭

구멍 지름
（φA・φK）

키 홈
폭

（W）

키 홈
높이

（T）

구
멍 
지
름 
호
칭

구멍 지름
（φA・φK）

키 홈
폭

（W）

키 홈
높이

（T）

공차
H7

공차
E9 －

공차
H7

공차
H9 －

공차
G7

공차
H9 －

8 8 ＋ 0.015
     0 － － － － － － － － － －

10 10 ＋ 0.015
     0 4 ＋ 0.050

＋ 0.020 11.5 ＋ 0.5
　0 10 Ｈ 10 ＋ 0.015

0 4 ＋ 0.030
0 11.8 ＋ 0.5

　0 － － － －
11 11 ＋ 0.018

     0 4 ＋ 0.050
＋ 0.020 12.5 ＋ 0.5

　0 11 Ｈ 11 ＋ 0.018
0 4 ＋ 0.030

0 12.8 ＋ 0.5
　0 － － － －

12 12 ＋ 0.018
     0 4 ＋ 0.050

＋ 0.020 13.5 ＋ 0.5
　0 12 Ｈ 12 ＋ 0.018

0 4 ＋ 0.030
0 13.8 ＋ 0.5

　0 － － － －
14 14 ＋ 0.018

     0 5 ＋ 0.050
＋ 0.020 16.0 ＋ 0.5

　0 14 Ｈ 14 ＋ 0.018
0 5 ＋ 0.030

0 16.3 ＋ 0.5
　0 14 Ｎ 14 ＋ 0.024

＋ 0.006 5 ＋ 0.030
0 16.0 ＋ 0.5

　0

15 15 ＋ 0.018
     0 5 ＋ 0.050

＋ 0.020 17.0 ＋ 0.5
　0 15 Ｈ 15 ＋ 0.018

0 5 ＋ 0.030
0 17.3 ＋ 0.5

　0 － － － －
16 16 ＋ 0.018

     0 5 ＋ 0.050
＋ 0.020 18.0 ＋ 0.5

　0 16 Ｈ 16 ＋ 0.018
0 5 ＋ 0.030

0 18.3 ＋ 0.5
　0 － － － －

18 18 ＋ 0.018
     0 5 ＋ 0.050

＋ 0.020 20.0 ＋ 0.5
　0 18 Ｈ 18 ＋ 0.018

0 6 ＋ 0.030
0 20.8 ＋ 0.5

　0 － － － －
19 19 ＋ 0.021

     0 5 ＋ 0.050
＋ 0.020 21.0 ＋ 0.5

　0 19 Ｈ 19 ＋ 0.021
0 6 ＋ 0.030

0 21.8 ＋ 0.5
　0 19 Ｎ 19 ＋ 0.028

＋ 0.007 6 ＋ 0.030
0 21.5 ＋ 0.5

　0

20 20 ＋ 0.021
     0 5 ＋ 0.050

＋ 0.020 22.0 ＋ 0.5
　0 20 Ｈ 20 ＋ 0.021

0 6 ＋ 0.030
0 22.8 ＋ 0.5

　0 － － － －
22 22 ＋ 0.021

     0 7 ＋ 0.061
＋ 0.025 25.0 ＋ 0.5

　0 22 Ｈ 22 ＋ 0.021
0 6 ＋ 0.030

0 24.8 ＋ 0.5
　0 － － － －

24 24 ＋ 0.021
     0 7 ＋ 0.061

＋ 0.025 27.0 ＋ 0.5
　0 24 Ｈ 24 ＋ 0.021

0 8 ＋ 0.036
0 27.3 ＋ 0.5

　0 24 Ｎ 24 ＋ 0.028
＋ 0.007 8 ＋ 0.036

0 27.0 ＋ 0.5
　0

25 25 ＋ 0.021
     0 7 ＋ 0.061

＋ 0.025 28.0 ＋ 0.5
　0 25 Ｈ 25 ＋ 0.021

0 8 ＋ 0.036
0 28.3 ＋ 0.5

　0 － － － －
28 28 ＋ 0.021

     0 7 ＋ 0.061
＋ 0.025 31.0 ＋ 0.5

　0 28 Ｈ 28 ＋ 0.021
0 8 ＋ 0.036

0 31.3 ＋ 0.5
　0 28 Ｎ 28 ＋ 0.028

＋ 0.007 8 ＋ 0.036
0 31.0 ＋ 0.5

　0

30 30 ＋ 0.021
     0 7 ＋ 0.061

＋ 0.025 33.0 ＋ 0.5
　0 30 Ｈ 30 ＋ 0.021

0 8 ＋ 0.036
0 33.3 ＋ 0.5

　0 － － － －
32 32 ＋ 0.025

     0 10 ＋ 0.061
＋ 0.025 35.5 ＋ 0.5

　0 32 Ｈ 32 ＋ 0.025
0 10 ＋ 0.036

0 35.3 ＋ 0.5
　0 － － － －

35 35 ＋ 0.025
     0 10 ＋ 0.061

＋ 0.025 38.5 ＋ 0.5
　0 35 Ｈ 35 ＋ 0.025

0 10 ＋ 0.036
0 38.3 ＋ 0.5

　0 － － － －
38 38 ＋ 0.025

     0 10 ＋ 0.061
＋ 0.025 41.5 ＋ 0.5

　0 38 Ｈ 38 ＋ 0.025
0 10 ＋ 0.036

0 41.3 ＋ 0.5
　0 38 Ｎ 38 ＋ 0.034

＋ 0.009 10 ＋ 0.036
0 41.0 ＋ 0.5

　0

40 40 ＋ 0.025
     0 10 ＋ 0.061

＋ 0.025 43.5 ＋ 0.5
　0 40 Ｈ 40 ＋ 0.025

0 12 ＋ 0.043
0 43.3 ＋ 0.5

　0 － － － －
42 42 ＋ 0.025

     0 12 ＋ 0.075
＋ 0.032 45.5 ＋ 0.5

　0 42 Ｈ 42 ＋ 0.025
0 12 ＋ 0.043

0 45.3 ＋ 0.5
　0 42 Ｎ 42 ＋ 0.034

＋ 0.009 12 ＋ 0.043
0 45.0 ＋ 0.5

　0

45 45 ＋ 0.025
     0 12 ＋ 0.075

＋ 0.032 48.5 ＋ 0.5
　0 45 Ｈ 45 ＋ 0.025

0 14 ＋ 0.043
0 48.8 ＋ 0.5

　0 － － － －
48 48 ＋ 0.025

     0 12 ＋ 0.075
＋ 0.032 51.5 ＋ 0.5

　0 48 Ｈ 48 ＋ 0.025
0 14 ＋ 0.043

0 51.8 ＋ 0.5
　0 48 Ｎ 48 ＋ 0.034

＋ 0.009 14 ＋ 0.043
0 51.5 ＋ 0.5

　0

50 50 ＋ 0.025
     0 12 ＋ 0.075

＋ 0.032 53.5 ＋ 0.5
　0 50 Ｈ 50 ＋ 0.025

0 14 ＋ 0.043
0 53.8 ＋ 0.5

　0 － － － －

・고정나사는 제품에 부속됩니다.

・�표기 이외의 구멍 가공 규격 치수에 대해서는 당사로 문의해 주십시오. 

（허브 치수상 가공할 수 없는 경우가 있습니다.）

■ 주
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과부하 보호장치  토크리미터

설계상의 확인사항

토크리미터

(1) �사용 환경 온도 범위는 -25 ℃ ~ 120 ℃입니다. 부식성 가스 , 약품이 

닿는 장소에서는 사용하지 마십시오. 또한 내수성은 없으므로 직접 물 

등이 닿는 장소에서는 사용하지 마십시오.

(2) �제품은 설정 토크값이 ±20% 정도의 오차가 있는 과부하 보호장치로 

설계된 것이지, 정도 보장된 토크 검출 장치로 설계된 것이 아닙니다. 

트러블의 원인이 되므로 절대로 토크 검출 장치로 사용하지 마십시오.

(3) �토크 스프링은 모두 당사에서 삽입 후 출하됩니다. 설정 토크의 변경이 

필요한 경우는 당사 영업 창구로 문의해 주십시오.

	 고객이 분해, 스프링 교환은 하지 마십시오.

(1) �시그널 핀 내장 제품은 표준품에서 개조를 할 수 없습니다. 사전에 시그널 

핀 내장으로 주문하십시오.

(2) �시그널 핀 내장의 경우 동력의 입력은 반드시 하우징 측과 하십시오.

(3) �검출용 스위치는 반드시 2곳으로 하고 , 각각의 위치 관계는 회전 

방향으로 120°이상 떨어뜨려 설치하십시오. 스위치 1곳으로는 검출되지 

않는 경우가 있습니다.

(4) �시그널 핀의 품질에 만전을 기하고 있습니다만 만일에 대비하여 시그널 

핀 이외에도 검출 장치를 설치하십시오.

(1) �작동 중 제품에 손이나 손가락을 대면 다칠 수 있습니다. 위험 방지를 

위해 반드시 안전 커버를 설치하십시오.

(2) �과부하 보호 장치가 작동한 경우 제품의 종동 측과 구동 측이 완전히 

분리됩니다. 위험 방지를 위해 반드시 안전 브레이크 등의 안전 기구를 

설치하십시오.

(3) �과부하 보호 기구가 작동한 상태에서 운전을 계속하면 제품이 발열하고 

그대로 방치하면 제품의 파손 및 장비에 악영향을 미칠 수 있습니다. 

반드시 감출 장치를 설치하여 과부하 보호 기구가 작동한 경우 즉시 

장치의 운전이 정지되도록 하십시오.

(4) �백래시가 있습니다. 애플리케이션에 따라서는 주의가 필요합니다.

(5) �TT(01) 타입은 2축 맞댐 타입입니다. 2축의 허용 부착 오차는 편심 

0.2mm, 편각 0.5°이내로 하십시오.

(1) �설계 시의 회전 속도 이외로는 절대 사용하지 마십시오. 설계 회전 속도 

이외에서 운전하면 과부하 보호 기구를 작동시키고 싶은 부하에서 구동 

측과 종동 측이 분해되지 않거나 과부하 보호 기구를 작동시키고 싶은 

부하 이하에서 분리해 버리는 등 부적합의 원인이 됩니다.

(2) �과부하로 인해 토크 텐더가 작동한 경우에는 즉시 운전을 정지하십시오. 

장치의 주 전원이 꺼져 있는지 확인하고 종동 측의 과부하 원인을 

제거하십시오. 또한 복귀 시에 종동 측에 1500min-1 시의 설정 토크의 

55% 이상의 토크를 걸고 구동 측을 수동으로 회전시켜 구동 측, 종동 

측을 연결시켜 주십시오. 다시 운전을 할 경우에는 반드시 시업 점검 및 

시운전을 수행하십시오.

(6) �TT(03) 타입은 감음 타입입니다. 내경에 축을 삽입하고 하우징의 외경 

부분에 풀리, 스프로킷 등을 부착하여 사용합니다.

■ 취급상의 주의 ■ 옵션인 시그널 핀에 대하여

■ 부착

■ 운전상의 주의사항

■ TT(０１)

■ TT(０3)

입력 출력

하우징

하우징

입력

입력

출력

■ �정・역회전의 다른 토크 설정에 대해서(특수 
대응)

정・역회전의 토크 스프링을 별도로 설정함으로서 정・역회전의 설정 

토크를 변경할 수가 있습니다. 단 , 내부의 스프링 설정은 서로 영향을 

받으므로 단순한 호칭 설정의 스프링으로 실현할 수 있는 것은 아닙니다. 

그러므로 정・역회전의 다른 토크 설정품에 대해서는 당사에 문의해 

주시기를 바랍니다.
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토크리미터

■ 동작 토크값의 결정
기계의 강도 및 부하 등의 조건에서 토크 텐더의 동작 토크값 T를 

결정하십시오.

상기 조건에서 동작 토크값을 결정할 수 없는 경우에는 구동 장치의 정격 

출력과 토크 텐더를 부착한 축의 회전 속도에서 다음 식에 따라 동작 

토크값을 계산하십시오.

Ｔ	 ： 동작 토크 ［Ｎ・ｍ］

ａ	 ： 토크 계수

Ts	 ： 1500min− 1 일 때 설정 토크 ［Ｎ・ｍ］

위 식에서 구한 Ts에 가까운 설정 토크값을 지닌 사이즈를 사양표에서 

선정해주십시오.

Ｔ	： 동작 토크 ［Ｎ・ｍ］

K	 ： 서비스 팩터

P	 ： 구동 장치 정격 출력 ［ｋＷ］

n	 ： 토크 텐더 회전 속도 ［min− 1］

■ 형식, 설정 토크의 선정
토크 텐더의 특성상 동작 토크는 아래 그림과 같이 변화합니다.

토크 텐더의 설정 토크값은 1500min− 1 일 때의 값으로 표시되어 있습니다. 

그래서 선정할 때는 아래 그림에서 토크 텐더를 부착한 축의 회전 속도에서 

토크 계수 a를 읽어 다음 식에서 1500min− 1 일 때의 설정 토크로 환산할 

필요가 있습니다.

Ｔ ＝ Ｋ × ｎ
9550 × Ｐ Ｔｓ ＝ ａ

Ｔ

※사이즈 4Ｘ는 회전 속도 500min− 1 이하에서 사용하십시오. 

토
크

 계
수

 ａ

회전 속도

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

1

1.5

2

2.5

×102［ｍｉｎ-1］

모터 직결 2.0 ～ 2.5

변속 후 1.75 ～ 2.0

감속 후 1.25 ～ 1.50

회전 속도 25min － 1 이하 1.25

■ 서비스 팩터 K

■ 선정
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